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Sehr geehrter Kunde, 
 

vielen Dank, dass Sie sich für unser 4duino Sensor Kit entschieden haben. 

 

Das 4duino Sensor Kit wurde von uns neu aufgesetzt und die Platinen wurden speziell 

für die gängigsten Open-Source Plattformen entwickelt. Die hohe Kompatibilität 

zeichnet dieses Sensor Kit aus. 

Die folgende Übersicht beinhaltet die technische Beschreibung der einzelnen Sensoren, 

wie z.B. die Pin-Belegung oder den jeweils verwendeten Chipsatz. 

Die Sensoren werden ohne Verbindungsmaterial geliefert, welches Sie aber auch über 

uns beziehen können. Die Verbindung können Sie entweder über ein Breadboard 

machen als auch löten oder direkt verbinden via Dupont Kabeln. 

 

Wir wünschen Ihnen viel Spaß mit den Sensoren und Ihren Experimenten. 

 

Ihr ALLNET Team 
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    Sensorenübersicht 

 
 

B01 Joystick Modul (XY-Achsen)  
 
 
 
 

Bild 
 
 

 
 

 
 

Kurzbeschreibung / Technische 

Daten 
 
 
X und Y Position des Joysticks, werden als analoge Spannung auf den Ausgangspins ausgegeben. 
 
In diesem Joystick wurde für die X-Achse, sowie für die Y-Achse, ein eigenes Potentiometer verbaut. Diese ergeben einen 
Spannungsteiler.  
 

 
Im Ruhezustand befind sich der Joystick in der Mitte, so dass die angelegte Spannung an beide 
Widerstände verteilt wird.  
 
Wird jetzt die Position v verändert, so ändern sich abhängig zur aktuellen eine Richtung so wird W 
Widerstand 2 größer, g so wird dann Widerstand kleiner. 
 
Je nachdem wie sich die aufteilen, resultiert dies Spannungswert, den m Widerständen (beim Po 
messen und somit die P kann. 

 
 



  

 

Pin-Belegung 

 
 

Codebeispiel 
 
 
Das Programm liest die aktuellen Werte der Eingang-Pins und gibt diese auf der seriellen Ausgabe aus. 
 
 
Anschlussbelegung:  

 
 
Sensor +V  = [Pin 5V]  
Sensor GND  = [Pin GND]  
Y-Position  = [Pin A1]  
X-Position  = [Pin A0]  
Knopf   = [Pin 3]  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
// ALLNET Joystick B01  
// Information http://www.allnet.de  
 

//Deklarieren der ben ötigten Variablen  
int JoyStick_X = A0;  
int JoyStick_Y = A1;  
int JoyStick_Button = 3;  
 

//einmalig ausgef ührte SetUp Befehle  
void setup ()  
{  
  //Zuweisen der Pin Funktion  
  pinMode (JoyStick_X, INPUT);  
  pinMode (JoyStick_Y, INPUT);  
  pinMode (JoyStick_Button, INPUT_PULLUP);  
 

  //Starten der seriellen Übertragung  
  Serial.begin (9600);  
}  
 
//dauerhaft wiederholte Hauptschleife  
void loop ()  
{  



  

 

 
 

 

  

  //Deklarieren von tempor ären Zwischenspeichern  
  int x, y, b;  
 
  //Einlesen der Joystick Daten in die 
Zwischenspeicher  
  x = analogRead (JoyStick_X);  
  y = analogRead (JoyStick_Y);  
  b = !digitalRead (JoyStick_Button);  
 
  //Serielle Ausgabe der Werte als Dezimalzal  
  Serial.print (x, DEC);  
  Serial.print (",");  
  Serial.print (y, DEC);  
  Serial.print (",");  
  Serial.println (b, DEC);  
 
  //Pause  
  delay (1 00);  
}  

 



  

 

B02 5V Relay Modul 

 
 

Bild 

 
 
 

Kurzbeschreibung / Technische 

Daten 
 
 
Spannungsbereich: 240VAC / 10A | 28VDC / 10AEin Relais zum Schalten von höherer Spannungen mittels eines 5V Ausgangs. 
Die Ausgangsleiste des Relais besitzt zwei Ausgangsterminals: 
 
¶ Das eine welches mit "NC" für "normally closed" gekennzeichnet ist, was bedeutet dass dieser Durchgang ohne elektrische 

Umschaltung am Relais standardmäßig kurzgeschlossen ist. 
 

¶ Das andere welches mit "NO" für "normally open" gekennzeichnet ist, was bedeutet dass dieser Durchgang ohne elektrische 
Umschaltung am Relais standardmäßig offen bzw. getrennt ist.  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



  

 

Pin-Belegung 
 

 
 
 

Codebeispiel 
 
 
Das Programm bildet einen Blinker nach - es schaltet das Relais in vorher definierter Zeit (delayTime) zwischen den beiden Zuständen 
(bzw. Ausgangsterminals) um. 
 
Anschlussbelegung:  
 
 
Sensor +V  = [Pin 5V]  
Sensor GND  = [Pin GND]  

Sensor TTL  = [ Pin 10]  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

 
// ALLNET 5V Rela y Modul B02  
// Information http://www.allnet.de  
 

//Deklarieren der ben ötigten Variablen  
int releyPin = 10;  
 

//einmalig ausgef ührte SetUp Befehle  
void setup ()  
{  
  //Zuweisen der Pin Funktion  
  pinMode (releyPin, OUTPUT);  
}  
 
//dau erhaft wiederholte Hauptschleife  
void loop ()  
{  
  //Anlegen von 5V (digital HIGH) an den releyPin  
  digitalWrite (releyPin, HIGH);  
  //Pause  
  delay (3000);  
  //Anlegen von 0V (digital LOW) an den releyPin  
  digitalWrite (releyPin, LOW);  
  //Pause  
  delay (3000);  
}  



  

 

B03 Mikrofon Sensor Modul 

 
 
 
 

Bild 
 
 

 
 

Kurzbeschreibung / Technische 

Daten 
 
 
Digitaler Ausgang: Über das Potentiometer, kann ein Grenzwert für den empfangenen Schall eingestellt werden, bei dem der digitale 
Ausgang schalten soll. 
 
Analoger Ausgang: Direktes Mikrofon-Signal als Spannungspegel 
 
LED1: Zeigt an, dass der Sensor mit Spannung versorgt ist 
 
LED2: Zeigt an, dass ein Magnetfeld detektiert wurde  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



  

 

 

Pin-Belegung 
 

 
 
 
 

Funktionsweise des Sensors 
 
 
Dieser Sensor besitzt auf seiner Platine drei funktionelle Bestandteile. Die ist die Sensoreinheit vorne am Modul, welche das aktuelle 
Umfeld physikalisch misst und als analoges Signal auf die zweite Einheit, dem Verstärker, ausgibt. Dieser verstärkt das Signal abhängig 
vom eingestellten Widerstand am Drehpotentiometer und leitet es auf den analogen Ausgang des Moduls. 
 
Hierbei ist zu beachten:  Das Signal ist invertiert; wird ein hoher Wert gemessen, so resultiert dies in einen niedrigeren 
Spannungswert am analogen Ausgang. 

 
Die dritte Einheit stellt einen Komparator dar, welcher den digitalen Ausgang und die LED schaltet, wenn das Signal unter einen 
bestimmten Wert fällt. Mittels des Drehpotentiometers kann somit die Empfindlichkeit eingestellt werden, wie es im folgenden Bild 
aufgezeigt wird:  
 
 

 
 
Dieser Sensor gibt somit keine absoluten Werte aus (z.B. genau gemessene Temperatur in °C oder Magnetfeldstärke in mT) , sondern 
es handelt sich hierbei um eine Relativ-Messung: Man definiert hierbei einen Grenzwert relativ zur gegebenen normalen 
Umweltsituation und es wird ein Signal ausgegeben was weiterverarbeitet werden kann, falls dieser Grenzwert überschritten bzw. ein 
anderer Zustand als der Normalfall eingetreten ist. 
 
 
 
 

  



  

 

 

Codebeispiel 

 
 
Das Programm liest den aktuellen Spannungswert aus, der am analogen Ausgang gemessen werden kann, und gibt diesen auf der 
seriellen Schnittstelle aus. 
 
Zudem wird ebenfalls der Zustand des digitalen Pins in der Konsole angegeben, was bedeutet ob der Grenzwert unterschritten wurde 
oder nicht. 
 
Anschlussbelegung:  
 
 
Sensor +V  = [Pin 5V]  
Sensor GND  = [Pin GND]  

Sensor Digital  = [ Pin 3]  
Sensor Analog  = [Pin A0]  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
// ALLNET Mikrofon Sensor Modul B03  
// Information http://www.allnet.de  
 
 

//Deklarieren der ben ötigten Variablen  
int Analog_Eingang = A0;  
int Digital_Eingang = 3;  
 

//einmalig ausgef ührte SetUp Befehle  
void setup ()  
{  
  //Zuweisen der Pin Funkti on 
  pinMode (Analog_Eingang, INPUT);  
  pinMode (Digital_Eingang, INPUT);  
 

  //Starten der seriellen Übertragung  
  Serial.begin (9600);  
}  
 
//dauerhaft wiederholte Hauptschleife  
void loop ()  
{  

  //Deklarieren von tempor ären Zwischenspeichern  
  float analog;  
  int digital;  
 
  //Aktuelle Werte werden ausgelesen, auf den 
Spannungswert konvertiert...  
  analog = analogRead (Analog_Eingang) * (5.0 / 1023.0);  
  digital = digitalRead (Digital_Eingang);  
 
  //... und an dieser Stelle ausgegeben  
  Serial.print ("Analog er Spannungswert:");  
  Serial.print (analog);  
  Serial.print (" V, ");  
  Serial.print ("Grenzwert:");  
 
  //Wenn der Wert digital 1 entspricht  
  if (digital == 1)  
  {  
    //Dann ist der Grenzwert erreicht  und dies wird als Meldung ausgegeben  
    Serial.pr intln (" erreicht");  
  }  
  else  
  {  
    //Sonst ist der Grenzwert nicht erreicht  und dies wird als Meldung ausgegeben  
    Serial.println (" noch nicht erreicht");  
  }  



  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

//Optische Abtrennung der Daten in der seriellen Ausgabe  
  Serial.println (" ----------- ---------------------- ");  
 
  //Pause  
  delay (200);  
}  

 



  

 

 

B04 IR Optical Detection / IRErkennung 

 
 
 

Bild 

 
 
 
 

Kurzbeschreibung / Technische 

Daten 
 
 
Digitaler Ausgang: Über das Potentiometer, kann ein Grenzwert eingestellt werden, bei dem der digitale Ausgang schalten soll. 
 
Analoger Ausgang: Direktes IR-Signal als Spannungspegel 
 
LED1: Zeigt an, dass der Sensor mit Spannung versorgt ist 
 
LED2: Zeigt an, dass ein IR-Signal detektiert wurde  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



  

 

 

Pin-Belegung 
 

 
 
 
 

Funktionsweise des Sensors 
 
 
Dieser Sensor besitzt auf seiner Platine drei funktionelle Bestandteile. Die ist die Sensoreinheit vorne am Modul, welche das aktuelle 
Umfeld misst und als analoges Signal auf die zweite Einheit, dem Verstärker, ausgibt. Dieser verstärkt das Signal abhängig vom 
eingestellten Widerstand am Drehpotentiometer und leitet es auf den analogen Ausgang des Moduls. 

 
Hierbei ist zu beachten:  Das Signal ist invertiert; wird ein hoher Wert gemessen, so resultiert dies in einen niedrigeren 
Spannungswert am analogen Ausgang. 
 
Die dritte Einheit stellt einen Komparator dar, welcher den digitalen Ausgang und die LED schaltet, wenn das Signal unter einen 
bestimmten Wert fällt. Mittels des Drehpotentiometers kann somit die Empfindlichkeit eingeste llt werden, wie es im folgenden Bild 
aufgezeigt wird:  
 
 

 
 
Dieser Sensor gibt somit keine absoluten Werte aus (z.B. genau gemessene Temperatur in °C oder Magnetfeldstärke in mT) , sondern 
es handelt sich hierbei um eine Relativ-Messung: Man definiert hierbei einen Grenzwert relativ zur gegebenen normalen 
Umweltsituation und es wird ein Signal ausgegeben was weiterverarbeitet werden kann, falls dieser Grenzwert überschritten bzw. ein 
anderer Zustand als der Normalfall eingetreten ist. 
 



  

 

 
 

Codebeispiel 

 
 
Das Programm liest den aktuellen Spannungswert aus, der am analogen Ausgang gemessen werden kann, und gibt diesen auf der 
seriellen Schnittstelle aus. 
 
Zudem wird ebenfalls der Zustand des digitalen Pins in der Konsole angegeben, was bedeutet ob der Grenzwert unterschritten wurde 
oder nicht. 
 
Anschlussbelegung:  
 
 
Sensor +V  = [Pin 5V]  

Sensor GND  = [Pin GND]  
Sensor Digital  = [ Pin 3]  
Sensor Analog  = [Pin A0]  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
// ALLNET IR Detection / IR Erkennung B04  
// Information http://www.allnet.de  
 

//Deklarieren der ben ötigten Variablen  
int Analog_Eingang = A0;  
int Digital_Eingang = 3;  
 

//einmalig ausgef ührte SetUp B efehle  
void setup ()  
{  
  //Zuweisen der Pin Funktion  
  pinMode (Analog_Eingang, INPUT);  
  pinMode (Digital_Eingang, INPUT);  
 

  //Starten der seriellen Übertragung  
  Serial.begin (9600);  
}  
 
//dauerhaft wiederholte Hauptschleife  
void loop ()  
{  

  //Deklariere n von tempor ären Zwischenspeichern  
  float analog;  
  int digital;  
 
  //Aktuelle Werte werden ausgelesen, auf den Spannungswert konvertiert...  
  analog = analogRead (Analog_Eingang) * (5.0 / 1023.0);  
  digital = digitalRead (Digital_Eingang);  
 
  //... und a n dieser Stelle ausgegeben  
  Serial.print ("Analoger Spannungswert:");  
  Serial.print (analog);  
  Serial.print (" V, ");  
  Serial.print ("Grenzwert:");  
 
  //Wenn der Wert digital 1 entspricht  
  if (digital == 1)  
  {  
    //Dann ist der Grenzwert erreicht  und dies wird als Meldung ausgegeben  
    Serial.println (" erreicht");  
  }  
  else  
  {  
    //Sonst ist der Grenzwert nicht erreicht  und dies wird als Meldung ausgegeben  
    Serial.println (" noch nicht erreicht");  
  }  



  

 

  
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
  //Optische Abtrennung der Daten in  der seriellen Ausgabe  
  Serial.println (" --------------------------------- ");  
 
  //Pause  
  delay (200);  
 }  



  

 

 

 

B05 Flame Sensor / Flammensensor 

 
 

Bild 
 
 

 
 

Kurzbeschreibung / Technische 

Daten 
 
 
Die angebrachte Fotodiode ist empfindlich auf den Spektralbereich von Licht, welches von offenen Flamen erzeugt wird. 
 
Digitaler Ausgang: Wird eine Flame erkannt, wird hier ein Signal ausgegeben 
 
Analoger Ausgang: Direkter Messwert der Sensoreinheit 
 
LED1: Zeigt an, dass der Sensor mit Spannung versorgt ist 
 
LED2: Zeigt an, dass eine Flamme detektiert wurde  
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



  

 

Pin-Belegung 
 

 
 
 
 

Funktionsweise des Sensors 
 
 
Dieser Sensor besitzt auf seiner Platine drei funktionelle Bestandteile. Die ist die Sensoreinheit vorne am Modul, welche das aktuelle 
Umfeld physikalisch misst und als analoges Signal auf die zweite Einheit, dem Verstärker, ausgibt. Dieser verstärkt das Signal abhängig 
vom eingestellten Widerstand am Drehpotentiometer und leitet es auf den analogen Ausgang des Moduls. 
 

Hierbei ist zu beachten:  Das Signal ist invertiert; wird ein hoher Wert gemessen, so resultiert dies in einen niedrigeren 
Spannungswert am analogen Ausgang. 
 
Die dritte Einheit stellt einen Komparator dar, welcher den digitalen Ausgang und die LED schaltet, wenn das Signal unter einen 
bestimmten Wert fällt. Mittels des Drehpotentiometers kann somit die Empfindlichkeit eingestellt werden, wie  es im folgenden Bild 
aufgezeigt wird:  
 
 

 
 
Dieser Sensor gibt somit keine absoluten Werte aus (z.B. genau gemessene Temperatur in °C oder Magnetfeldstärke in mT) , sondern 
es handelt sich hierbei um eine Relativ-Messung: Man definiert hierbei einen Grenzwert relativ zur gegebenen normalen 
Umweltsituation und es wird ein Signal ausgegeben was weiterverarbeitet werden kann, falls dieser Grenzwert überschritten bzw. ein 
anderer Zustand als der Normalfall eingetreten ist. 
 
 



  

 

 

Codebeispiel 

 
 
Das Programm liest den aktuellen Spannungswert aus, der am analogen Ausgang gemessen werden kann, und gibt diesen auf der 
seriellen Schnittstelle aus. 
 
Zudem wird ebenfalls der Zustand des digitalen Pins in der Konsole angegeben, was bedeutet ob der Grenzwert unterschritten wurde 
oder nicht. 
 
Anschlussbelegung:  
 
 
Sensor +V  = [Pin 5V]  
Sensor GND  = [Pin GND]  

Sensor Digital  = [ Pin 3]  
Sensor Analog  = [Pin A0]  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
// ALLNET Flame Sensor / Flammensensor B05  
// Information http://www.allnet.de  
 
 

//Deklarieren der ben ötigten Variablen  
int Analog_Eingang = A0;  
i nt Digital_Eingang = 3;  
 

//einmalig ausgef ührte SetUp Befehle  
void setup ()  
{  
  //Zuweisen der Pin Funktion  
  pinMode (Analog_Eingang, INPUT);  
  pinMode (Digital_Eingang, INPUT);  
 

  //Starten der seriellen Übertragung  
  Serial.begin (9600);  
}  
 
//dauerhaft wiederholte Hauptschleife  
void loop ()  
{  

  //Deklarieren von tempor ären Zwischenspeichern  
  float analog;  
  int digital;  
 
  //Aktuelle Werte werden ausgelesen, auf den Spannungswert konvertiert...  
  analog = analogRead (Analog_Eingang) * (5.0 / 1023.0);  
  digital = digitalRead (Digital_Eingang);  
 
  //... und an dieser Stelle ausgegeben  
  Serial.print ("Analoger Spannungswert:");  
  Serial.print (analog);  
  Serial.print (" V, ");  
  Serial.print ("Grenzwert:");  
 
  //Wenn der Wert digital 1 entspricht  
  if (di gital == 1)  
  {  
    //Dann ist der Grenzwert erreit und dies wird als Meldung ausgegeben  
    Serial.println (" erreicht");  
  }  
  else  
  {  
    //Sonst ist der Grenzwert nicht errei ch t und dies wird als Meldung ausgegeben  
    Serial.println (" noch nicht err eicht");  
  }  
 
  //Optische Abtrennung der Daten in der seriellen Ausgabe  
  Serial.println (" --------------------------------- ");  
 
  //Pause  
  delay (200);  



  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
  //Optische Abtrennung der Daten in der seriellen Ausgabe  
  Serial.println (" ------------------- -------------- ");  
 
  //Pause  
  delay (200);  
 }  



  

 

 

B06 Hall TTL Sensor 

 
 

Bild 

 
 
 
 

Kurzbeschreibung / Technische 

Daten 
 

 
Der angebrachte Hall-Sensor ist empfindlich reagiert empfindlich auf das umliegende Magnetfeld. 
 
Digitaler Ausgang: Wird eine Ängerung des Magnetfeldes erkannt, wird hier ein Signal ausgegeben 
 
Analoger Ausgang: Direkter Messwert der Sensoreinheit 
 
LED1: Zeigt an, dass der Sensor mit Spannung versorgt ist 
 
LED2: Zeigt an, dass ein Magnetfeld detektiert wurde 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



  

 

Pin-Belegung 
 

 
 
 
 

Funktionsweise des Sensors 
 
 
Dieser Sensor besitzt auf seiner Platine drei funktionelle Bestandteile. Die ist die Sensoreinheit vorne am Modul, welche das aktuelle 
Umfeld physikalisch misst und als analoges Signal auf die zweite Einheit, dem Verstärker, ausgibt. Dieser verstärkt das Signal abhängig 
vom eingestellten Widerstand am Drehpotentiometer und leitet es auf den analogen Ausgang des Moduls. 
 

Hierbei ist zu beachten:  Das Signal ist invertiert; wird ein hoher Wert gemessen, so resultiert dies in einen niedrigeren 
Spannungswert am analogen Ausgang. 
 
Die dritte Einheit stellt einen Komparator dar, welcher den digitalen Ausgang und die LED schaltet, wenn das Signal unter einen 
bestimmten Wert fällt. Mittels des Drehpotentiometers kann somit die Empfindlichkeit eingestellt werden, wie es im folgenden Bild 
aufgezeigt wird:  
 
 

 
 
Dieser Sensor gibt somit keine absoluten Werte aus (z.B. genau gemessene Temperatur in °C oder Magnetfeldstärke in mT) , sondern 
es handelt sich hierbei um eine Relativ-Messung: Man definiert hierbei einen Grenzwert relativ zur gegebenen normalen 
Umweltsituation und es wird ein Signal ausgegeben was weiterverarbeitet werden kann, falls dieser Grenzwert überschritten bzw. ein 
anderer Zustand als der Normalfall eingetreten ist. 
 
 
 
 
 












































































































































