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Sehr geehrter Kunde,

vielen Dank, dass Sie sich fur undegunino Sensor Kéntschieden haben.

Das 4duindSensor Kit wurdeon uns neu aufgesetzt und die Platinen wurden speziell
fur die gangigsten Ggm-Source Plattformen entwickeltDie hohe Kompatibilitat
zeichnet dieses Sensor Kit aus.

Die folgendeUbersichtbeinhaltet die technische Beschreibung der einzelnen Sensoren,
wie z.B. die PHBelegung oder dejeweils verwendeten Chipsatz.

Die Sensorerwerden ohne Verbindungsmaterial geliefert, welches Sie aber auch tber
uns beziehen koénnen. Die Verbindung kdnnen Sie entweder lber ein Breadboard
machen als auch |6ten oder direkt verbinden via Dupont Kabeln.

Wir wiinschen lhnen viel Spafd mit den Sensorahlnen Experimenten.

lhr ALLNET Team
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Sensorenubersicht

BO1 Joystick Modul (X¥Achsen)

Bild

Kurzbeschreibung/ Technische
Daten

X und Y Position des Joysticks, werden als analoge Spannung auf den Ausgangspins ausgegeben.

In diesem Joystick wurde fur die X-Achse, sowie fir die Y-Achse, ein eigenes Potentiometer verbaut. Diese ergeben einen

Spannungsteiler.

Potentiometer x-Achse + Spannung 5V

e

Eingang analoger Pin

R1

R2

Masse

Im Ruhezustand befind sich der Joystick in der Mitte, so dass die angelegte Spannung an beide
Widerstande verteilt wird.

Wird jetzt die Position v veréndert, so dndern sich abhéngig zur aktuellen eine Richtung so wird W
Widerstand 2 gréRer, g so wird dann Widerstand kleiner.

Je nachdem wie sich die aufteilen, resultiert dies Spannungswert, den m Widerstanden (beim Po
messen und somit die P kann.
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Pin-Belegung

Codebeispiel

Das Programm liest die aktuellen Werte der Eingang-Pinsund gibt diese auf der seriellen Ausgabe aus.

Anschlussbelegung:

Sensor +V = [Pin 5V]
Sensor GND = [Pin GND]
Y-Position =[Pin Al]
X-Position = [Pin AQ]

Knopf = [Pin 3]
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B02 5V Relay Modul

Bild

‘Qsom:ur

@A M

10A 250VAC 100 125VAC
10A IGVDC 10A 28VDC

SRD-06VDC-SL-C

Kurzbeschreibung / Technische
Daten

Spannungsbereich: 240VAC / A | 28VDC / 10AEin Relais zum fhalten von héherer Spannungen mittels eines 5V Ausgangs.
Die Ausgangsleiste des Relais besitzt zwei Ausgangsterminals:

1 Das eine welches mit "NC" fur "normally closed" gekennzeichnet ist, was bedeutet dass dieser Durchgang ohne elektrische
Umschaltung am Relais standardméRig kurzgeschlossen ist.

1 Das andere welches mit "NO" fiir "normally open" gekennzeichnet ist, was bedeutet dass dieser Durchgang ohne elektrische
Umschaltung am Relais stardardmafig offen bzw. getrennt ist.

I 1S-DAAS0-QNS
Q0ASZ YOI DQADE VOI
QVASZL YOI VADSZ VO

normally closed

™ e

.w:wos?sr \\ ‘:

normally closed: Ausgangszustand geschlossen, Strom flief3t
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Pin-Belegung

+5V

Ground

TTL

Codebeispiel

Das Programm bildet einen Blinker nach - es schaltet das Relais in vorher definierter Zeit (delayTime) zwischen den beiden Zustanden
(bzw. Ausgangsterminals) um.

Anschlussbelegung:

Sensor +V = [Pin 5V]
Sensor GND = [Pin GND]
Sensor TTL =[ Pin 10Q]
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B0O3 Mikrofon Sensor Modul

Bild

Kurzbeschreibung / Technische
Daten

Digitaler Ausgang: Uber das Potentiometer, kann ein Grenzwert fir den empfangenen Schall eingestellt werden, bei dem der digitale
Ausgang schalten soll.

Analoger Ausgang: Direktes MikrofonSignal als Spannungspegel

LED1: Zeigt an, dass der Sensor mit Spannung versorgt ist

LED2: Zeigt an, dass ein Magnetkld detektiert wurde
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Pin-Belegung

+5V

Ground

analog out

digital out

Funktionsweise des Sensors

Dieser Sensor besitzt auf seiner Platine drei funktionelle Bestandteile. Die ist die Sensoreinheit vorne am Modul, welche dasaktuelle
Umfeld physikalisch misst und als analoges Signal auf die zweite Einheit, dem Verstérker, ausgibt. Dieser verstérkt das Signal abhangig
vom eingestellten Widerstand am Drehpotentiometer und leitet es auf den analogen Ausgang des Moduls.

Hierbei ist zu beachten: Das Signal ist invertiert; wird ein hoher Wert gemessen, so resultiert dies in einen niedrigeren
Spannungswert am analogen Ausgang.

Die dritte Einheit stellt einen Komparator dar, welcher den digitalen Ausgang und die LED schaltet, wenn das Signal unter einen
bestimmten Wert fallt. Mittels des Drehpotentiometers kann somit die Empfindlichkeit eingestellt werden, wie es im folgenden Bild
aufgezeigt wird:

Dieser Sensor gibt somit keine absoluten Werte aus (z.B. genau gemessene Temperatur in °C oder Magnetfeldstarke in mT) ,sondern
es handelt sich hierbei um eine Relati-Messung: Man definiert hierbei einen Grenzwert relativ zur gegebenen normalen
Umweltsituation und es wird ein Signal ausgegeben was weiterverarbeitet werden kann, falls dieser Grenzwert tberschritten bzw. ein
anderer Zustand als der Normalfall eingetreten ist.
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Codebeispiel

Das Programm liest den aktuellen Spannungswert aus, der am analogen Ausgang gemessen werden kann, und gibt diesen auf der
seriellen Schnittstelle aus.

Zudem wird ebenfalls der Zustand des digitalen Pins in der Konsole angegeben, was bedeutet ob der Grenzwert unterschritten wurde
oder nicht.

Anschlussbelegung:

Sensor +V
Sensor GND
Sensor Digital
Sensor Analog
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B0O4 IR Optical Detection / IR Erkennung

Bild

£
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Kurzbeschreibung / Technische
Daten

Digitaler Ausgang: Uber das Potentiometer, kann ein Grenzwert eingestellt werden, bei dem der digitale Ausgang schalten soll.
Analoger Ausgang: Direktes IR-Signal als Spannungspegel
LED1: Zeigt an, dass der Sensor mit Spannung versorgt ist

LED2: Zeigt an, dass einIR-Signal detektiert wurde
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Pin-Belegung

+5V

Ground

analog out

digital out

Funktionsweise des Sensors

Dieser Sensor besitzt auf seiner Platine drei funktionelle Bestandteile. Die ist die Sensoreinheit vorne am Modul, welche dasaktuelle
Umfeld misst und als analoges Signal auf die zweite Einheit, dem Verstarker, ausgibt. Dieserverstérkt das Signal abhangig vom
eingestellten Widerstand am Drehpotentiometer und leitet es auf den analogen Ausgang des Moduls.

Hierbei ist zu beachten: Das Signal ist invertiert; wird ein hoher Wert gemessen, so resultiert dies in einen niedrigeren
Spannungswert am analogen Ausgang.

Die dritte Einheit stellt einen Komparator dar, welcher den digitalen Ausgang und die LED schaltet, wenn das Signal unter einen
bestimmten Wert fallt. Mittels des Drehpotentiometers kann somit die Empfindlichkeit eingeste It werden, wie es im folgenden Bild
aufgezeigt wird:

Dieser Sensor gibt somit keine absoluten Werte aus (z.B. genau gemessene Temperatur in °C oder Magnetfeldstarke in mT) , sondern
es handelt sich hierbei um eine Relativ-Messung: Man definiert hierbei einen Grenzwert relativ zur gegebenen normalen
Umweltsituation und es wird ein Signal ausgegeben was weiterverarbeitet werden kann, falls dieser Grenzwert tiberschritten bzw. ein
anderer Zustand als der Normalfall eingetreten ist.
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Codebeispiel

Das Programm liest den aktuellen Spannungswert aus, der am analogen Ausgang gemessen werden kann, und gibt diesen auf der
seriellen Schnittstelle aus.

Zudem wird ebenfalls der Zustand des digitalen Pins in der Konsole angegeben, was bedeutet ob der Grenzwertunterschritten wurde
oder nicht.

Anschlussbelegung:

Sensor +V = [Pin 5V]
Sensor GND = [Pin GND]
Sensor Digital =[Pin 3]
Sensor Analog = [Pin AQ]
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BO5 Flame Sensor / Flammensensor

Bild

Kurzbeschreibung / Technische
Daten

Die angebrachte Fotodiode ist empfindlich auf den Spektralbereich von Licht, welches von offenen Flamen erzeugt wird.
Digitaler Ausgang: Wird eine Flame erkannt, wird hier ein Signal ausgegeben

Analoger Ausgang: Direkter Messwert der Sensoreinheit

LED1: Zeigt an, dass der Sensor mit Spannung versorgt ist

LED2: Zeigt an, dass eine Flammedetektiert wurde
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Pin-Belegung

+5V

Ground

analog out

digital out

Funktionsweise des Sensors

Dieser Sensor besitzt auf seiner Platine drei funktionelle Bestandteile. Die ist die Sensoreinheit vorne am Modul, welche dasaktuelle
Umfeld physikalisch misst und als analoges Signal auf die zweite Einheit, dem Verstarker, ausgibt. Dieser verstarkt dasSignal abhangig
vom eingestellten Widerstand am Drehpotentiometer und leitet es auf den analogen Ausgang des Moduls.

Hierbei ist zu beachten: Das Signal ist invertiert; wird ein hoher Wert gemessen, so resultiert dies in einen niedrigeren
Spannungswert am analogen Ausgang.

Die dritte Einheit stellt einen Komparator dar, welcher den digitalen Ausgang und die LED schaltet, wenn das Signal unter einen
bestimmten Wert fallt. Mittels des Drehpotentiometers kann somit die Empfindlichkeit eingestellt werden, wie es im folgenden Bild
aufgezeigt wird:

Dieser Sensor gibt somit keine absoluten Werte aus (z.B. genau gemessene Temperatur in °C oder Magnetfeldstarke in mT) , soncern
es handelt sich hierbei um eine Relativ-Messung: Man definiert hierbei einen Grenzwert relativ zur gegebenen normalen
Umweltsituation und es wird ein Signal ausgegeben was weiterverarbeitet werden kann, falls dieser Grenzwert tberschritten bzw. ein
anderer Zustand als der Normalfall eingetreten ist.
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Codebeispiel

Das Programm liestden aktuellen Spannungswert aus, der am analogen Ausgang gemessen werden kann, und gibt diesen auf der
seriellen Schnittstelle aus.

Zudem wird ebenfalls der Zustand des digitalen Pins in der Konsole angegeben, was bedeutet ob der Grenzwert unterschritten wurde
oder nicht.

Anschlussbelegung:

Sensor +V = [Pin 5V]
Sensor GND = [Pin GND]
Sensor Digital =[Pin 3]
Sensor Analog = [Pin AQ]
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BO6 Hall TTL Sersor

Bild

Kurzbeschreibung / Technische
Daten

Der angebrachte Hall-Sensorist empfindlich reagiert empfindlich auf das umliegende Magnetfeld.
Digitaler Ausgang: Wird eine Angerung des Magnetfeldes erkannt wird hier ein Signal ausgegeben
Analoger Ausgang: Direkter Messwert der Sensoreinheit

LED1: Zeigt an, dass der Sensor mit Spannung versorgt ist

LEDZ2: Zeigt an, dass ein Magnetfeld detektiert wurde
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Pin-Belegung

+5V

Ground

analog out

digital out

Funktionsweise des Sensors

Dieser Sensor besitztauf seiner Platine drei funktionelle Bestandteile. Die ist die Sensoreinheit vorne am Modul, welche das aktuelle
Umfeld physikalisch misst und als analoges Signal auf die zweite Einheit, dem Verstarker, ausgibt. Dieser verstarkt das Signhdabhangig
vom eingestellten Widerstand am Drehpotentiometer und leitet es auf den analogen Ausgang des Moduls.

Hierbei ist zu beachten: Das Signal ist invertiert; wird ein hoher Wert gemessen, so resultiert dies in einen niedrigeren
Spannungswert am analogen Ausgang.

Die dritte Einheit stellt einen Komparator dar, welcher den digitalen Ausgang und die LED schaltet, wenn das Signal unter einen
bestimmten Wert fallt. Mittels des Drehpotentiometers kann somit die Empfindlichkeit eingestellt werden, wie es im folgenden Bild
aufgezeigt wird:

Dieser Sensor gibt somit keine absoluten Werte aus (z.B. genau gemessene Temperatur in °C oder Magnetfeldstarke in mT) , soncern
es handelt sich hierbei um eine Relativ-Messung: Man definiert hierbei einen Grenzwert relativ zur gegebenen normalen
Umweltsituation und es wird ein Signal ausgegeben was weiterverarbeitet werden kann, falls dieser Grenzwert tberschritten bzw. ein
anderer Zustand als der Normalfall eingetreten ist.


















































































































































































































